Diagram obiektow - Object diagram

e przedstawia egzemplarze elementoéw z diagramu klas;
e obrazuje zbior obiektow i ich zwigzkéw w danej chwili;
e czesto nazywany jest diagramem instancji (przedstawia instancje klas a nie same

klasy);
e zawiera na ogot: obiekty, wigzania, notatki, ograniczenia, pakiety, podsystemy, klasy.
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Diagram obiektow pokazujacy mstancje
elementow struktury organizacyjne

Na diagramie obiektow przedstawia si¢ obiekty, czyli konkretne instancje klas 1 zwigzki
miedzy nimi. Diagram ten wyobraza statyczny rzut pewnych egzemplarzy elementow
wystepujacych na diagramie klas. Podobnie jak diagram klas, odnosi si¢ do statycznych
aspektow perspektywy projektowej lub procesowej. Korzystajac z niego bierze si¢ jednak pod
uwage przypadki rzeczywiste lub prototypowe.

o Diagram obiektow jest wizualizacja hipotetycznego stanu systemu podczas jego
dziatania. Stuzy do tworzenia przykladow pomagajacych zrozumie¢ diagram klas a
przede wszystkim powigzan w nim wystgpujacych.

e Z punktu widzenia notacji diagramy obiektow uzywaja elementéw zapozyczonych z
diagramow klas, chociaz czesto uzywaja prostszej notacji.



o Skupiaja si¢ na obiektach a nie na zwigzkach pomiedzy klasami. Wiekszo$¢ z nich
uzywa wylacznie obiektow i asocjacji.

Obiekty i asocjacje

OBIEKTY sg identyfikowane poprzez umieszczenie przyktadowej nazwy poprzedzonej
dwukropkiem "' przed nazwa klasy, ktora reprezentuja

nazwa obiektu : nazwa klasy
nazwa_ atrybutul = wartosc atrybutul
nazwa atrybutuZ = wartosé¢ atrybutul
nazwa atrybutuN = wartosc atrubutulN

ASOCIJACIJE oznaczane sg za pomocg odcinkéw taczacych obiekty.Na odcinkach tych
dodatkowo umieszcza si¢ nazwy asocjacji.
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